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1 Einfihrung

1 Einflihrung
Mit dem MeBstellenumschalter 2080 besitzen Sie nun ein MeBgerit einer ganz neuen
Gerétegeneration der Firma PREMA.

Das Gerit iiberzeugt durch seine hervorragenden meBtechnischen Eigenschaften und
durch seine Funktionsvielfalt.

1.1 Eigenschaften

Folgende Eigenschaften sind beim 2080 ganz besonders hervorzuheben:

o bis zu 80 MeBstellen, umschaltbar
(80x1-polig, 40x2-polig, 20x4-polig)

¢ kurze Umschaltzeiten

¢ lange Lebensdauer durch spezielle Relais

¢ sehr gute Isolation zwischen den Kontakten

o ausgestattet mit RS232- und IEEE488-Schnittstelle fiir integrierte Mefsysteme
o grofle, gut ablesbare LCD-Anzeige

o Standard-Gehdusemale: halb 19-Zoll-Breite und 2 Hoéheneinheiten hoch.

1.2 Geréateaufbau

Der Scanner 2080 ist ein kompakter UniversalmeBstellenumschalter mit bis zu 80
Kanilen. Der zentrale Mikroprozessor iibernimmt die Steuerung und Abfrage von
Tastatur, Anzeige, IEEE- bzw. RS232 Interface und Relaismatrix. Das massive Alu-
druckguBgehduse ist in zwei Kammern aufgeteilt. Eine Kammer enthilt das Mikro-
prozessorsystem, Netzteil, IEEE- bzw. RS232 Interface und die Anzeige. Die andere
Kammer enthélt die bistabilen, 1-, 2-, bzw. 4-poligen Relais.

Dieser Aufbau gewihrleistet geringe Thermospannungen in den Mefkanilen, da die
Wiarmequellen von den Relais rdumlich getrennt sind. Die Verwendung bistabiler
Relais stellt eine weitere MaBinahme zur Unterdriickung von Thermospannungen dar.
Die Relais werden nur mit einem kurzen Impuls angesteuert und konnen sich daher
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Eingédnge

nicht unkontrolliert erwédrmen. Das Zweikammersystem hat dariiberhinaus eine aus-
gezeichnete Unterdriickung der vom Mikroprozessor verursachten Storstrahlung zur
Folge.

1.3 Eingénge

Die Eingéinge der mehrpoligen Scanner-Kanéle sind mit zwei 50-poligen Subminia-
tur-D- Buchsen auf der Geriteriickseite verbunden. Die genaue AnschluBbelegung ist
in Kap. 5 ,,Technische Daten“ beschrieben.

1.4 Bedienung

Alle Funktionen des Scanners 2080 lassen sich sowohl iiber die Tastatur als auch iiber
die IEEE- bzw. RS232 Schnittstelle bedienen. Das Anzeigenfeld zeigt den Betriebs-
zustand und den gerade zugeschalteten Kanal an. Die Tastatur erlaubt das Anwéhlen
der MeBkanile, die Auswahl der Betriebsart (1-, 2-, bzw. 4-polig), das Offnen und
Schlieflen der MeBkandle, die Eingabe der IEEE-Geriteadresse und der Ende-
Zeichen. AuBerdem kann die Tastatur von einem Rechner iiber den IEEE-Bus abge-
fragt werden und die Anzeige direkt mit alphanumerischen Zeichen beschrieben wer-
den. Néaheres finden Sie im Kapitel 3 ,Manuelle Bedienung“. Im Kapitel 4
»Fernsteuerung” finden Sie Naheres iiber die IEEE- bzw. RS232, sowie die gerite-
spezifischen Befehle,

1.5 Wichtige Sicherheitshinweise

Lesen des Benutzerhandbuchs

Nur wenn alle Anweisungen, Hinweise und Vorgehensweisen griindlich gelesen und
verstanden wurden, ist ein bestimmungsgeméBes Arbeiten mit dem Gerdt méglich.
Dies gilt insbesondere fiir alle Sicherheitshinweise.

Solite in dem Benutzerhandbuch etwas unversténdlich sein, bzw. sind Anweisungen,

Vorgehensweisen und Sicherheitshinweise nicht vollig klar nachvollziehbar, wenden
Sie sich an PREMA, bevor Sie das Gerit in Betrieb nehmen.
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1 Einfihrung

Dieses Benutzerhandbuch ist so konzipiert, daB mit ihm das Gerét verstanden und fiir
den bestimmungsgeméfBen Einsatz genutzt werden kann.

Es enthilt wichtige Hinweise, um das Gerit sicher, sachgerecht und wirtschaftlich zu
betreiben.

Nur bei Beachtung dieser Hinweise werden Gefahren vermieden, Reparaturkosten
und Ausfallzeiten verringert, sowie die Lebensdauer des Gerites erhoht. Das Benut-
zerhandbuch muf stédndig am Einsatzort des Gerites verfiigbar sein.

UnsachgemifBe Bedienung, bzw. Nichtbeachten der in dieser Anleitung aufgefiihrten
Anweisungen, konnen zur Gefahrdung von Personen (auch Dritter) oder Sachschiden
fithren.

Das zur Bedienung des Geridtes beauftragte Personal mufl dieses Benutzerhandbuch
sorgfiltig gelesen haben und mit allen Sicherheitshinweisen vertraut sein.

Zusétzlich zu diesem Benutzerhandbuch gelten die Vorschriften zur Unfallverhiitung
an der Einsatzstelle, sowie auch die technisch relevanten Regeln in Bezug auf sicher-
heits- und fachgerechtes Arbeiten.

Weitere Sicherheitshinweise

Weitere Sicherheitshinweise finden Sie im Kapitel ,,Inbetriebnahme®,

Dort sind zu den an dem Gerét angebrachten Warnhinweisen und Symbolen Verhal-
tensregeln und Anleitungen zum Erkennen spezifischer Gefahrenquellen erldutert.
Alle Sicherheitshinweise miissen unbedingt beachtet und eingehalten werden.

Die Warnhinweise sind vollzihlig und in lesbarem Zustand zu halten.
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Wichtige Sicherheitshinweise

Vorhersehbarkeit von Gefahren

Der Hersteller kann nicht jede Gefahrenquelle voraussehen.

Wird ein Arbeitsgang nicht in der empfohlenen Art und Weise ausgefiihrt, muf} sich
der Betreiber davon iiberzeugen, daB fiir ihn und andere keine Gefahr besteht.

Er sollte auch sicherstellen, daB durch die von ihm gewihlte Betriebsart das Gerit
nicht beschédigt oder gefihrdet wird.

Dieses Benutzerhandbuch ist keine Instandsetzungsanieitung.

Zur Instandsetzung sollte das Gerit an den Hersteller gesandt werden.

Urheberschutzrecht

Dieses Benutzerhandbuch ist urheberrechtlich geschiitzt. Kein Teil darf in irgendeiner
Form ohne schriftliche Genehmigung reproduziert, vervielfiltigt oder verbreitet wer-
den.

Konformitétserkldrung (s. Kap. 5.4)

PREMA hat fiir dieses Gerit eine EG-Konformititserkldrung ausgestelit. Diese Erkla-

rung bescheinigt, daB der Scanner 2080 den einschlégigen Forderungen folgender

EG-Richtlinien entspricht: EMV-Richtlinie 89/336/EWG
Niederspannungs-Richtlinie 73/23/EWG

BestimmungsgeméaRe Verwendung

Die Gerite sind nach den anerkannten sicherheitstechnischen Regeln gebaut. Den-
noch kénnen bei ihrer nicht bestimmungsgeméBen Anwendung Gefahren fiir Leib und
Leben des Benutzers oder Dritter, bzw. Schiden am Gerit und andere Sachschiden
entstehen.

Das Gerit darf deshalb nur in technisch einwandfreiem Zustand, bestimmungsgemés,
sowie sicherheits- und gefahrenbewuft, unter Beachtung des Benutzerhandbuchs und
den Vorschriften zur Unfallverhiitung, eingesetzt werden. Es soll ausschlieBlich fiir
die in diesem Benutzerhandbuch vorgeschriebenen Arbeiten eingesetzt werden.

Alle Stérungen an den Geriten, die die Sicherheit des Benutzers oder Dritter beein-
trachtigen, miissen umgehend beseitigt werden.

Fir Schéden, die aus nicht bestimmungsgeméifBer Verwendung entstehen, iibernimmt
PREMA keine Haftung, das Risiko tréigt allein der Anwender.



1 Einfihrung

Verfiligbarkeit des Benutzerhandbuchs

Das Benutzerhandbuch muB stindig am Einsatzort des Gerétes verfiigbar sein. Das
zur Bedienung des Gerites beauftragte Personal mufl mit allen im Benutzerhandbuch
beschriebenen Arbeitsabldufen und allen Sicherheitshinweisen vertraut sein.

Alle am Gerit angebrachten Warn- und Sicherheitshinweise sind vollzdhlig und in
lesbarem Zustand zu halten.

Ohne Genehmigung von PREMA diirfen keine Veréinderungen, bzw. An- und Um-
bauarbeiten an den Gerdten vorgenommen werden, ansonsten erlischt die Konformi-
tat.
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2 Inbetnebnahme

2 Inbetriebnahme

2.1 Lieferung

Jedes PREMA-Gerit wird vor dem Versand ausfiihrlich und sorgfiltig auf einwand-
freien Zustand und die Einhaltung aller technischen Daten iiberpriift.

Das Geriit solite sich deshalb beim Empfang in mechanisch und elektrisch tadellosem
Zustand befinden.

Um Transportschdden auszuschlieBen, sollte das Gerit sofort nach Entgegennahme
tiberpriift werden. Im Falle von Beanstandungen ist zusammen mit dem Uberbringer
eine Schadensbestandsaufnahme abzufassen.

Uberpriifen Sie bitte anhand der folgenden Liste die Vollstindigkeit der Lieferung:

&~ 1. Netzkabel

2. Handbuch, deutsch
3. Produktkennkarte, die Sie bitte ausgefiillt an PREMA zuriicksenden

Vergewissern Sie sich bitte auBerdem, daB das Gerit fiir die richtige Netzspannung
eingestellt und mit der richtigen Netzsicherung versehen ist (siche "Anschluf des
Gerites an das Netz").

Wichtig: Bitte werfen Sie die Verpackung nicht weg!
Bei einer Riicksendung an das Werk zur Nachkalibrierung oder Reparatur
ist das Gerit nur in der Originalverpackung ausreichend gegen Beschidi-
gung abgesichert.

2-1



Sicherheit fiir den Anwender

2.2 Sicherheit fiir den Anwender
Bitte lesen Sie auch die Sicherheitshinweise im Kapitel ,,Einfiihrung®.

Einhaltung der Produktnorm EN 61010

Der MeBstellenumschalter 2080 ist konsequent nach EN 61010 ("Sicherheits-
bestimmungen fiir elektrisch betriebene Mess- Steuer-, Regel- und Laborgerite") pro-
duziert. Das bedeutet hochste Sicherheit fiir den Anwender in bezug auf "gefihrliche
Korperstrome”, "iiberhohte Temperaturen” und "mechanische Gefahrdung".

Die Gerite diirfen nur in technisch einwandfreiem und sicherem Zustand in Betrieb
genommen werden. Die Vorschriften zur Unfallverhiitung und zum Umweltschutz
sind dabet einzuhalten (VBG 4 = Unfallverhiitungsvorschrift der gewerblichen Be-
rufsgenossenschaften).

Alle Ein- und Ausschaltvorginge, die im folgenden beschrieben werden, miissen be-
achtet werden.

Mingel, wie z.B. lose Verbindungen, beschidigte oder angeschmorte Kabel, oxydier-
te Kontakte, beschidigte Sicherungen, miissen sofort vom Fachpersonal beseitigt
werden.

Fiir sichere und umweltschonende Entsorgung von Betriebs- und Austauschteilen
muf} gesorgt werden.

Es sind nur Original-Ersatzteile zu verwenden, sonst erlischt die Gewiéhrleistung des
Herstellers und die Konformitit der Geriite.

Umbauten, die funktionale Anderungen herbeifithren, sind ausschlieBlich durch den
Hersteller oder nach Riicksprache und Freigabe mit demselben zuldssig.

Verwendungsmaoglichkeit

Die Gerite dirfen ausschlieBlich fir die in den ,,Technischen Daten® angefiihrten
MeBfunktionen eingesetzt werden. Insbesondere sind die Belastungsgrenzen an den
Eingangsbuchsen einzuhalten.

Fiir Schiden, die aus nicht bestimmungsgeméBer Verwendung entstehen, iibernimmt
PREMA keine Haftung.
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2 Inbetriebnahme

2.3 Sicherheitssymbole

Nachfolgend werden die an dem Gerét angebrachten Schilder und Symbole, die Hin-
weise auf die Sicherheit und Handhabung geben, dargestellt und beschrieben.

ii Dieses Symbol soll den Anwender auf eine mégliche Gefahrenstelle
hinweisen. Deshalb bitte ins Handbuch schauen (siehe Pkt. "Anschluf der
MeBkabel")

Dieses Symbol macht den Anwender darauf aufmerksam, da} an den
MeBeingingen eine personengefihrdende Spannung anliegen kann.

EG-Konformititserklarung ausgestellt hat. Diese Erkldrung beschei-
nigt, dal} das Gerit die einschlédgigen Forderungen der EG-Richtlinien
erfillt.

C € Das CE-Kennzeichen besagt, daB der Hersteller fiir diese Gerdte eine

2.4 Unfallverhiitung

Beim Betrieb dieses Mellgerites miissen die dem Gebrauch von MeBgeriten allge-
mein zugrunde liegenden Unfallverhiitungsvorschriften beachtet werden.

2.5 AnschluR des Gerates an das Netz

Dieses PREMA-MeBgerit ist fiir den Anschlufl an das Wechselspannungsnetz, Netz-
frequenz 50 Hz oder 60 Hz eingerichtet.

Fiir den Netzanschluf befindet sich auf der Riickseite des Gerites ein Kaltgeritestek-
ker mit Schutzkontakt.

Uberzeugen Sie sich bitte vor Anschlufl des Gerites an das Netz von der richtigen
Einstellung der Netzspannung (Typenschild/Netzsicherung). Der Spannungswahl-
schalter mit integrierter Netzsicherung ist in der linken Hélfte des Kaltgeritesteckers
untergebracht, an der auch die momentan eingestellte Spannung abzulesen ist;
»220V* steht dabei fiir die Netzspannung von 180 V bis 265 V, ,,110V* steht fiir 90
V bis 130V.

Die Umschaltung der Netzspannung wird folgendermaBen durchgefiibrt:

& 1. Entfernen Sie den Netzstecker.
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Erdung

2. Die Halterung fiir die Netzsicherung befindet sich zwischen Netzstecker und
Spannungswahlschalter. Fiir Einstellung ,,110V*“ benétigen Sie eine Feinsi-
cherung 0,4A triage, fir ,,220V*“ 0,2A trige. Sie kann seitlich mit einem
Schlitzschraubendreher herausgehebelt werden.

3. Setzen Sie die benoétigte Sicherung in die Halterung und schieben Sie die
Halterung wieder ein.

4. Mit einem Schlitzschraubendreher drehen Sie den Spannungswahlschalter in
die gewiinschte Position, so daB der weille Pfeil oberhalb des Schalters auf
die gewiinschte Netzspannung zeigt.

Dabei gilt:

Einstellung | Netzspannungsbereich

110V 90 Veff bis 130 Veff
220V 180 Veff bis 265 Veff

Tab. Netzspannungsbereich

2.6 Erdung

Zur Sicherheit des Anwenders wird das Geritegehduse durch Verbinden des Netzan-
schluBkabels mit einer geeigneten Schutzkontaktsteckdose geerdet.

Das Gehéuse ist von den Eingangsbuchsen und den Schnittstellen galvanisch getrennt.
Auf der Geriteriickseite ist zusétzlich eine geerdete Rahmen- bzw. Gestellanschluf3-
schraube  mit dem

Symbol angebracht.
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2 Inbetriebnahme

2.7 Garantie

PREMA garantiert die zuverldssige Funktion des Gerites fiir die Dauer von zwei Jah-
ren nach Auslieferung.

Innerhalb dieser Zeit anfallende Reparaturen werden ohne Berechnung der Kosten
ausgefiihrt.

Schéden, die durch unsachgemifBen Gebrauch des Gerites oder durch Uberschreiten
der angegebenen Grenzdaten verursacht werden, fallen nicht unter die Garantiever-
pflichtungen.

Ebenso weisen wir ausdriicklich darauf hin, daB fiir Folgeschdden (z.B. Datenverlust)
jegliche Haftung ausgeschlossen ist.

2.8 Einschalten

Nach Einstecken des Netzkabels kann der Scanner mit der STAND-BY-TASTE einge-
schaltet werden.

Im Interface-Menii, Settings, Save Settings 146t sich der Geritezustand als Power-on-
Zustand abspeichern.

Ausgeschaltet wird das Gerat dann wieder mit der STAND-BY-TASTE.

Das Digitalteil bleibt mit dem Netz verbunden, das 2080 befindet sich nun im Stand-
By-Betrieb. Die rote LED links unten auf der Frontplatte leuchtet.Die Analogseite
wird im Stand-By-Betrieb mit Spannung versorgt, das heiBt, dal nach dem Einschal-
ten aus dem Stand-By-Betrieb keine Aufwirmzeiten beachtet werden miissen.
Ansonsten sind die Aufwirmzeiten aus den "Technischen Daten", zu beachten.

Hinweis: Durch Ausschalten des Gerites mit der STAND-BY-TASTE wird der Trans-
formator nicht vom Netz getrennt.
Ziehen Sie bitte nie den Netzstecker bei laufendem Betrieb ab, sondern
driicken sie zuerst die STAND-BY-TASTE !
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Anschiull der MeRkabel

2.9 AnschluR der MeRRkabel

Die MeBausginge wurden als Sicherheitsbuchsen ausgefiihrt. Verwenden Sie im 2080
moglichst nur Bananenstecker mit Berithrungsschutz (sieche Anhang A, Zubehér, Si-
cherheitskabelset).

é A ful c
f &
3 D
&()TQ
- = J

Bild: Bezeichnung der Mefbuchsen

2.10 19-Zoll-Gestelleinbau

Fiir das 2080 wird ein 19-Zoll-Gestelladapter angeboten.

Das Gerit hat eine Breite von Halb-19-Zoll und kann mit einem anderen Halb-19-
Zoll-Gerit kombiniert werden. Niheres zum 19-Zoll-Gestelleinbausatz finden Sie im
Kap. Zubehor.

Beim Einbau in einen 19-Zoll-Schrank sollten Sie darauf achten, daB die Liiftungs-
offnungen auf der Riickseite nicht verdeckt werden. AuBerdem sollte bei eventuell
auftretenden Gefahren mit einem NOT-AUS-Schalter in der Nihe des Gerites die
Stromversorgung abgeschaltet werden kénnen.
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3 Manuelle Bedienung

3 Manuelle Bedienung

3.1 Tastenfeld

Die bedienerfreundliche Gestaltung der Frontplatte erlaubt die effektive und schnelle
Arbeit mit dem Gerit. Die Tastatur ermoglicht zum einen den direkten Zugriff auf
wichtige Gerétefunktionen wie Funktions- und Kanaleinstellung. Zum anderen sind
mit der Cursor- und Meniisteuerung komplexere Einstellungen problemlos vorzuneh-

men.
Gt ” 2080 SCANNER U
~
Rem )
-
C/H4/4| [1|-lplo/lie| [N |m
- /
\_ Adr J wr .
Cp ' ‘OO
ON/OFE | __'_{\JUME_&EAL INPUT/POLES CHANNEL/ MENU (
o OO0 @ E G
OOO00 &0 E OO
U -pale -pote A-poie LIoAL =

Frontansicht des 2080
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Tastenfeld

Das Numerical Input / Poles-Feld

TASTE Tastenfunktion
ON/OFF (StandBy) Schaltet den Prozessorteil des Gerétes ein und aus.
Im Standby-Zustand wird die Analog-Elektronik weiterversorgt,
d.h. das Gerét ist nach dem Einschalten schneller mit der vollen
Genauigkeit betriebsbereit.
0.9 Numerische Eingabe zur Anwahl der Kanéle

1-pole Auswahl der MeRkonfiguration

2-pole

4-pole

Tabelle: Tasten im Numerical Input / Poles-Feld

Das Channel / Menu - Feld

Taste

Bedeutung

CHAN

erlaubt die Anwahl eines Kanales

OPEN
CLOSE

offnet bzw. schlief’t den angewéhlten Kanal

©

Schaltet in den néchst hdheren Kanal.
Die Cursor-Tasten steuern die Eingabe innerhalb der Bedienmendiis

U

Menu OUT

Schaltet in den néchst niedrigeren Kanal.
Die Cursor-Tasten steuern die Eingabe innerhalb der Bedienmentis

schaltet eine Meniiebene zurtick

Menu IN 4

aktiviert die Meniibedienung, Enter zur Bestétigung
oder eine Menliebene tiefer

LOCAL
(Menu IN .J)

Wahrend der Fernsteuerung wird das Gerat mit
Driicken dieser Taste in den Local-Zustand versetzt

Tabelle: Tasten im Channel / Menu-Feld
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3 Manuelle Bedienung

3.2 Das Anzeigefeld

Die alphanumerische LCD-Anzeige stellt den aktuellen Kanal, die gewéhlte Mef3-
konfiguration und eine Statusanzeige (offen oder geschlossen) fiir den angewihlten
Kanal dar.

CH20 4-pole N m

Anzeigeelemente

2bis 5 dienen zur Darstellung des ausgewihlten Mefkanales
7 bis 12 Anzeige der angewihlten Mefkonfiguration

14 r\ MeBkanal gedffnet bzw. | geschlossen

16 REM fiir Fernsteuerung EIN

ADR fiir Gerit Talker- oder Listener-Betrieb

3.3 MeReingédnge

Zum Anschlufl der Mefsignale besitzt das 2080 auf der Riickseite zwei 50-polige
Sub-D-Stecker. Auf der Frontplatte sind thermospannungsarme Sicherheitsbuchsen
fiir Bananenstecker angebracht, um die Verbindung zu anderen MeBgeriten, wie z. B.
PREMA DMM 5017 herzustellen.

A AnschluR der MeRkabel

Das Mefsignal sollte stets so angeschlossen sein, dal der dem Erdpotential am néch-
sten liegende MeBanschlufl mit der schwarzen Eingangsbuchse (LO), der MeBan-
schlufl mit hoherem Potential mit der roten Eingangsbuchse (HI) verbunden ist.
Die Anzeige am angeschlossenen DMM 5017 zeigt dann einen MefBwert mit
positivem Vorzeichen.
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Die Pin-Belegung der MeBeingénge auf der Riickseite entnehmen Sie bitte dem Kapi-
tel ,, Technische Daten®.

& Grenzdaten der MeRausginge

Beim Anschlufl von Mefsignalen miissen die vorgeschriebenen Grenzdaten beachtet
werden. Diese Grenzdaten sind auf der Frontplatte neben den Bananenbuchsen in
roter Schrift angegeben (Vpk entspricht Volt Spitze)

Anschluf max. Wert
A 125 Vpk
B 125 Vpk
C 125 Vpk
D 125 Vpk

Tabelle: Grenzdaten der Mefausgdnge
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3.4 Einstellung der Funktionen

Alle Funktionen werden durch einmaligen Tastendruck angewihlt. Nach Tastendruck
erscheint in der Anzeige sofort die angewéhlte Funktion.

3.5 Kanalanwahl

Die Kanile des eingebaute MeBstellenumschalters lassen sich folgendermalien an-
wihlen:

Tastendruck Display / Aktion
CHAN Channel 12 l-pole o
MENU-IN-TASTE Channel 12 l-pole »

ermdglicht Zahleneingabe fiir den Kanal mit den numerischen Tasten im
Numerical Input / Poles Feld an der Stelle, die der Cursor markiert

{-TASTE Cursor nach links (Zehnerstelle)
J-TASTE Cursor nach rechts (Einerstelle)
MENU-OUT-TASTE schlief3t die Eingabe ab und schaltet den gewiinschten Kanal zu

Tabelle: Kanalanwahl mit direkter Zahleneingabe
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3.6 Bedienung der Meniistruktur

Die erste Meniiebene erkennt man an den Groflbuchstaben; gibt es ein tieferliegendes
Menii, erscheinen zwei Punkte.

Die Meniis werden folgendermaBen bedient:

Tastendruck Display / Aktion
MENU-IN-TASTE aktiviert die Menlbedienung
T-TASTE schaltet innerhalb einer Meniiebene den davor liegenden MenUpunkt
{-TASTE schaltet innerhalb einer Meniiebene den dahinter liegenden Menlipunkt
MENU-IN-TASTE selektiert den gewiinschien Menlipunkt,

man gelangt eine Menliebene tiefer,
oder Aktivierung eines Punktes in der letzten Menlebene

MENU-OUT-TASTE schiieRt die Eingabe ab, Gibernimmt die gemachten Einstellungen.
Man gelangt eine Meniiebene hoher.
Wéhrend der Zahleneingabe Ubernahme der alten Einstellung

Tabelle: Allgemeine Meniibedienung

Das Menii ist wie unten beschrieben strukturiert;

1 INTERFACE 2 SETTINGS 3 CONTRAST 4 BEEPER
Interface 2 Settings 1 Contrast N 4 *Beeper
1 IEEE488 1 Save Settings
1 Address 2 Load Fact. Set
2 *R8233
1 Xon/Xoff
2 RTS/CTS

3* no Handshake
3 Command Set
2080
2024

Tabelle: Meniistruktur

[FS)
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3.7 Vorwahl der Schnittstelle (Interface)

Das 2080 ist standardméaBig mit einer seriellen RS232- und der IEEE488-Schnittstelle
ausgeriistet. Welche Schnittstelle aktiv sein soll, kann hier im Menii eingestellt wer-

den.
Tastendruck Display / Aktion
1. MENU-IN-TASTE 1 Interface..
erscheint nicht dieses Display, driicken Sie die §+ &-TASTE bis
es erscheint

2. MENU-IN-TASTE 1 IEEE488..

mit der MENU-IN-TASTE wird die IEEE488-Schnitistelle selektiert
3. MENU-IN-TASTE 1 Address 14

Eingabe der Geréteadresse, abschlieRen mit der MENU-IN-TASTE
4, MENU-OUT-TASTE tibernimmt die Eingabe, man gelangt eine Mentliebene héher, erneut

beté&tigen bis man in die MeRBwertanzeige gelangt.

Tabelle: Einstellung der IEEE488-Schnittstelle

Tastendruck

Display / Aktion

MENU-IN-TASTE

1 Interface..

erscheint nicht dieses Display, driicken Sie die 1t $-TASTE bis
es erscheint

2. MENU-IN-TASTE 2 RS232 ..
mit der MENU-IN-TASTE wird die RS232-Schnittstelle selektiert
3. MENU-IN-TASTE 1 Xon / Xoff
Waéhlen des Handshakes, mit der MENU-IN-TASTE bestétigen
4, MENU-OUT-TASTE Ubernimmt die Eingabe, man gelangt eine Meniiebene héher, erneut

betétigen bis man in die MeRwertanzeige gelangt.

Tabelle: Einstellung der RS232-Schnittstelle

Mogliche Handshakes bei der RS232-Schnittstelle sind:

‘RTS / CTS

Xon / Xoff

no Handshake

(hierzu wird ein spezielles Kabel benétigt, s. Zubehor Nr. 3018)

3-7




Bedienung der Mentistruktur

Tastendruck Display / Aktion
1. MENU-IN-TASTE 1 Command Set..
erscheint nicht dieses Display, driicken Sie die {+ 3-TASTE bis
es erscheint
2. MENU-IN-TASTE 1 2080 ..
mit der MENU-IN-TASTE wird der 2080 Command Set ausgewahlt
3. MENU-IN-TASTE 2 2024..
mit der MENU-IN-TASTE wird der 2024 Command Set ausgewdhit
4, MENU-OUT-TASTE ibernimmt die Eingabe, man gelangt eine Mentiebene hoher, erneut
betétigen bis man in die MeBwertanzeige gelangt.

3.8 Speichern und Laden von Gerédtezustinden (Settings)

Der Meniipunkt ,,Settings“ ermoglicht es, einen Power-on-Zustand zu speichern bzw.
Werkseinstellungen zu laden.

Tastendruck

Display / Aktion

1. MENU-IN-TASTE

2 Settings..

erscheint nicht dieses Display, driicken Sie die{*-TASTE bis es er-
scheint

2. MENU-IN-TASTE

1 Save Settings

speichert den akfuellen Gerédtezustand in den Power-on-Zustand,
wenn die MENU-IN-TASTE betétigt wird.

3. G-TASTE

2 Load Fact. Set

1&dt die Werkseinstellungen mit betétigen der MENU-IN-TASTE

Tabelle: Gerdteeinstellungen speichern, Werkseinstellungen laden

Power-on-Zustand

Folgende Angaben werden im Power-on-Zustand gespeichert:

+ Kanaleinstellung

» MeBkonfiguration (1-pole, 2-pole, 4-pole)
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» Kontrast LCD
 JEEE-Adresse

» Interface-Parameter

3.9 Einstellung des Kontrastes (Contrast)

Tastendruck

Display / Aktion

1. MENU-IN-TASTE

1 Contrast: ©

erscheint nicht dieses Display, driicken Sie die{t-TASTE bis
es erscheint

MENU-QUT-TASTE

2. MENU-IN-TASTE man gelangt in die Eingabe
3. {+-TASTE erhoht Kontrast um eins
4 4-TASTE Kontrast eins niedriger
5.

ibernimmt die Eingabe, man gelangt eine Meniiebene hdher, erneut
betétigen bis man in die MeRwertanzeige gelangt.

Tabelle: Einstellung des Kontrastes

Der Kontrast 14Bt sich im Bereich von 1 bis 9 einstellen.

3.10 Aktivieren des Lautsprechers (Beeper)

Tastendruck

Display / Aktion

1. MENU-IN-TASTE

4 Beeper

erscheint nicht dieses Display, driicken Sie die {+ &-TASTE bis
es erscheint

2. MENU-IN-TASTE

4*Beeper

Lautsprecher ist jetzt aktiv, mit jedem Tastendruck wird
ein Ton ausgegeben, zum Deaktivieren gehen Sie genauso vor

3. MENU-OUT-TASTE

tibernimmt die Eingabe, man gelangt eine Meniiebene héher, erneut
betétigen bis man in die Mewertanzeige gelangt.

3.11 Fehlermeldungen

Scanner Mode? Scannermodus nicht geeignet, d.h. andere Konfiguration (1, 2,
bzw. 4-polig) wihlen)
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4 Fernsteuerung

Dieses Kapitel beschreibt die Anwendung des 2080 iiber die IEFE488- und die
RS232-Schnittstelle in ferngesteuerten MeBsystemen.
Das Gerit unterstiitzt beide Schnittstellen.

4.1 Konfiguration

Damit das 2080 iiber eine der beiden Schnittstellen RS232 und IEEE488 bedient wer-
den kann, miissen einige manuelle Konfigurationen vorgenommen werden.
Im Menii ,,Interface™ erfolgen alle notwendigen Einstellungen:

* Schnittstelle wihlen (RS232, IEEE488)
» Festlegen der Geréteadresse bei IEEE488
» Handshake-Modus einstellen bei RS232

Schnittstelle wihlen

Die Schnittstelle mit der das Gerét gesteuert werden soll wird im Menii ,,Interface® (s.
auch Kap. Manuelle Bedienung“) ausgewéhilt.

Das 2080 bietet die beiden in der MeBtechnik am weitesten verbreiteten Schnittstellen
IEEE488- und RS232 serienméaBig mit an.

Konfiguration der RS232-Schnittstelle

Die Ubertragung iiber die RS232-Schnittstelle arbeitet im 8N1-Format, das heift, es
gibt acht Datenbits, kein Paritéitsbit und ein Stoppbit. Die Ubertragungsrate betrigt
9600 Bd.

Handshake-Modus

Das 2080 ermoglicht die Einstellung unterschiedlicher Handshake-Modi, so daB das
Gerédt mit sehr vielen RS232-Steuerprogrammen angesprochen werden kann. Den
XON/XOFF Handshake benutzen viele Programmiersprachen und die Windows
Terminal-Programme. Fiir den RTS/CTS-Handshake wird ein spezielles Null-
Modem-Kabel (s. Zubehér Nr. 3018) benétigt, es erlaubt schnelle und zuverlissige
Dateniibertragung.
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Endekennung unter RS232

Das Ende einer gesendeten bzw. empfangenen Nachricht wird bei der RS232-
Dateniibertragung mit einem Line Feed "LF" gekennzeichnet.

Konfiguration der IEEE488-Schnittstelle

Fir die Kommunikation zwischen Steuerrechner und dem 2080 sind fiir die Pro-
grammierung und Dateniibertragung die Geriteadresse und das Endezeichen der
Nachrichteneinheit (ASCII-String) von Bedeutung. Die IEEE-Adresse kann von Thnen
vorgeben werden, wohingegen das Endezeichen von der 488.2 Norm festgelegt wird.

Einstellung der IEEE488- Geriteadresse

Die Einstellung der Geréteadresse erfolgt tiber das Menii ,,Interface, IEEE488“ (s.
auch Kap. Manuelle Bedienung™) und kann im Power-on-Zustand gespeichert wer-
den.

In der Werkseinstellung ist die Geréteadresse 7 angegeben.

Endekennung in der IEEE488-Nachrichteniibertragung

Im Betrieb an der IEEE488-Schnittstelle wird sowohl beim Empfang als auch beim
Senden von Nachrichten (ASCII-Strings) mit dem genormten Endezeichen ,LF +
EOI* gearbeitet. LF steht hierbei fiir "Line Feed" und EOI bezeichnet eine Schnittstel-
lenleitung, die hardwaremafig gesetzt wird.
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4.2 Allgemeines zur Fernsteuerung

Alle Funktionen, die iiber die Tastatur bedient werden kénnen, kénnen auch fernge-
steuert werden. Ausgenommen hiervon ist die Einstellung der Geriteadresse, die nur
iiber die Tastatur vorgenommen werden kann und der Stand-By Funktion.

Sobald das Gerit tiber die Schnittstelle den ersten Befehl erhalten hat, wird die Tasta-
tur fiir die Bedienung der Geritefunktionen blockiert. Nur das Betitigen der Local-
Taste 16st diese Blockiernng und manuelle Bedienung ist wieder moglich.

Bei Fernsteuerung ist im rechten Fenster der Hauptanzeige der Marker "Rem" aktiv.

Das Gerit versteht innerhalb eines Befehles bis zu 30 Zeichen. Alle Zeichen sind
ASCII-Zeichen. Mehrere Befehle konnen in einer Zeichenkette zusammengefaBit wer-
den (z.B. "M110N"), einige Befehle miissen jedoch alleine gesendet werden. Das
sind ‘D1...." und die ?-Befehle.

Die spezifischen Befehle zur Steuerung und Dateniibertragung iiber die Schnittstelle
sind dem Handbuch der verwendeten IEEE-Bus-Interfaces zu entnehmen bzw. pro-
grammiersprachenspezifisch.

Vom Computer gesendete Leerzeichen (SPACE, ASCII-Code 20 H), werden igno-
riert.

Das Gerit kann sowohl Befehle empfangen (Betrieb als LISTENER) als auch Geri-
tenachrichten tiber seinen Zustand abgeben (Betrieb als TALKER). In diesem Zu-
stand erscheint in der Anzeige ganz rechts der Marker ,, ADR*.

Der Zeitpunkt, zu dem das Gerdt Nachrichten abgibt, kann vom Rechner festgelegt
werden. Eine Moglichkeit besteht darin, daB der Rechner es als TALKER adressiert
und die Gerétenachricht ausliest, die zweite Moglichkeit besteht darin, das Gerit im
SRQ-Betrieb zu betreiben. Es fordert dann die Bedienung durch den Rechner an,
wenn eine Zustandsidnderung stattgefunden hat. Per Befehl kann auf SRQ-Betrieb
umgeschaltet werden. Die Grundeinstellung nach Einschalten des Geriites ist ein Be-
trieb ohne SRQ.
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4.3 Fahigkeiten der IEEE 488-Bus-Schnittstelle

Die IEEE-Rechnerschnittstelle besitzt die folgenden nach der IEEE 488-Norm defi-
nierten Fahigkeiten:

SH 1 Handshake Quellenfunktion
AH 1 Handshake Senkenfunktion
T6 TALKER Funktion

L3 LISTENER Funktion

RL1 Fernsteuerung

DC1 Riicksetzfunktion

DT1 Auslosefunktion

SR1 Bedienungsruffunktion

IEEE488.1 Mehrdraht-Nachrichten

Das Gerit versteht die Universalbefehle DCL, SPE und SPD. Der Befehl DCL bringt
das Gerit in seinen Grundzustand. Von den adressierten Befehlen versteht es GTL,
LLO und SDC.

Die Befehle haben folgende Wirkung:

DCL Device Clear Geridtegrundzustand einnehmen
SDC  Selected Device Clear Geridtegrundzustand einnehmen
GTL  Go To Local Fernsteuerung beenden

LLO  Local Lock Out Gerit kann nicht iiber die Tastatur

auf manuelle Bedienung umgeschaltet
werden (Tastaturverriegelung)

SPE  Serial Poll Enable Vorbereiten des Serial Poll

SPD  Serial Poll Disable Abschlielen des Serial Poll

UNT  UnTalk Entadressierung - wird nicht angezeigt
UNL  UnListen Adressierung - wird nicht angezeigt
PPC, PPU, TCT werden nicht unterstiitzt.
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4.4 RS232/|EEE-488.2 Common Commands

Zusitzlich zu den 488.1 Befehlen, versteht das 2080 auch die allgemeinen Befehle
der nach IEEE 488.2 genormten Befehle.

Die allgemeinen IEEE488.2-Befehle werden als ASCII-Zeichenkette an das 2080
iibergeben, an deren Anfang immer ein "*" stehen mubB.

Folgende Kommandos sind im 2080 implementiert:

*CLS Status-Byte 16schen (Kommando)

*ESE Standard Event Status Enable (Kommando)
*ESE? " " " " (Frage)

*ESR? Standard Event Status Register (Frage)
*IDN? Identifikation (Frage)

*OPC Operation durchgefiihrt (Kommando)
*OPC? Operation durchgefiihrt (Frage)

*RST Reset (Kommando)

*SRE Service Request Enable (Kommando)

*SRE? Service Request Enable (Frage)
*STB? Lies Status Byte (Frage)

*TST? Selbsttest (Frage)

*WAI Wait-to-Continue (Kommando)

*CLS, Clear Status-Kommando

Der Befehl "*CLS" setzt das Statusbyte und die Fehlerschlange (Error Queue) zuriick.
Die Enable-, Event, ESE und SRE - Register werden nicht zuriickgesetzt.

*ESE Standard Event Status Enable Kommando

Der Befehl "*ESE <Nummer> " setzt den Inhalt des Standard Event Enable Registers
(Maske fiir das Ereignisregister). Die Parameter haben hierbei folgende Bedeutung:

Nummer Bedeutung fiir das Standard Event Enable Register
0 Setzt das Register zuriick.

1 (Bit 1) Service Request

2 (Bit 0) Operation Completed (OPC) wird gesetzt.



RS232 / IEEE-488.2 Common Commands

4 (Bit 2) Query Error (QYE) wird gesetzt.

8 (Bit 3) Device Dependent Error (DDE) wird gesetzt.
16 (Bit 4) Execution Error (EXE) wird gesetzt.

32 (Bit 5) Command Error (CME) wird gesetzt.

64 (Bit 6) User Request (URQ) wird gesetzt.

128 (Bit 7) Power On (PON) wird gesetzt.

*ESE? Standard Event Status Enable Abfrage

Mit dem Befehl "*ESE?” wird die im Standard Event Enable Register gesetzte Mas-
ke ausgelesen.

Als Antwort erhalten Sie einen dezimalen Wert zuriick, dessen bindre Bedeutung Sie
oben entnehmen kénnen.

*ESR? Standard Event Status Register Frage

Der Befehl "*ESR?" liest den aktuellen Inhalt des Standard Event Status Registers
aus. Dieses Register wird aufgrund eines bestimmten Ereignisses vom Gerdt direkt
beschrieben. Nach Auslesen wird der Inhalt dieses Registers wieder auf 0 zuriickge-
setzt.

*IDN? Identifikation Frage

Mit dem Befehl "*/DN?" wird die Identifikationsbezeichnung des 2080 erfragt. Sie
erhalten beim Auslesen einen String mit dem folgenden Format zuriick:

"PREMA GmbH,2080 SCANNER, 0, <Jahr>-<Woche>-<Nummer>"

mit <Jahr> = Jahr der Software-Version
<Woche> = Woche der Software-Version
<Nummer> = Nr. der Software-Version

Zum Beispiel:
"PREMA GmbH,2080 SCANNER,0,97-10-01"
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*OPC ‘Operation durchgefiihrt’ - Kommando

Der Befehl "*OPC" setzt das Operation Complete Bit (Bit 0) des Standard Event
Status Registers nachdem alle im Moment laufenden Befehlsfolgen komplett durchge-
fithrt wurden.

*OPC? ‘Operation durchgefiihrt’ - Frage

Mit dem Befehl "*OPC?" wird das Gerit veranlafit eine ASCII 1 in den Ausgabepuf-
fer zu schreiben, wenn alle noch laufenden Operationen beendet wurden.

*RST Reset Kommando

Das Kommando "*RST" 16st einen Reset des 2080 aus . Das Gerit geht hierbei in die

Default(*RST)-Einstellung. Alle noch laufenden internen Operationen werden abge-
brochen. Es werden jedoch keine Register riickgesetzt.

*SRE Service Request Enable Kommando

Mit "*SRE <Nummer>" wird die Maske fiir das Service Request Enable Register ge-
setzt. Die einzelnen Nummern haben hierbei folgende Bedeutung:

Dezimalwert Belegung des Service Request Enable Register
0 Setzt das Register zuriick.
1 (Bit 0), ohne Bedeutung
2 (Bit 1), ohne Bedeutung
4 (Bit 2), setzt Error Available (EAV).
16 (Bit 4), setzt Message available (MAV).
32 (Bit 5), setzt Event Summary Bit (ESB).
128 (Bit 7), setzt ‘Tastendruck’

Bit 3 und 6 konnen nicht belegt werden.
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*SRE? Service Request Enable Frage

Der Befehl "*SRE?" liest den Inhalt des Service Request Enable Registers aus. Die
Belegung des Registers entnehmen Sie bitte der obigen Beschreibung des *SRE-
Kommandos.

*STB? Lies Status Byte Frage

Mit "*STB?" wird das Statusbyte des 2080 ausgelesen. Da man die Information nur
mit SRQ - Betrieb (s. 4.7) erhalten kann, liefert der Befehl *STB? den Wert 0 als
Antwort vom Gerét zuriick.

*TST? Selbsttest Frage

Mit “*7.ST?" wird das Ergebnis des Selbsttests beim Einschalten des Gerites erfragt.
Ist der Selbsttest erfolgreich verlaufen, erhalten Sie 0" als Antwort. Tritt ein anderer
Wert auf, nehmen Sie bitte Kontakt mit uns auf.

*WAI Wait-to-Continue Kommando

Der Befehl "*WAI" verthindert die Ausfithrung von weiteren Befehlen, bevor nicht die
Operationen eines vorherigen Befehls abgeschlossen sind.

Registerstruktur

Error/event queue
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4.5 Betrieb als Listener

Um das Gerit zum Empfang von Befehlen vorzubereiten, muB es als LISTENER
adressiert werden. Entsprechende Angaben hierzu finden sich im Handbuch der
IEEE-488 Interface Karte. Nach dem Adressieren leuchtet im rechten Fenster der
Hauptanzeige das Segment "ADR".

Das Gerit versteht die folgenden Befehle:

Mxx Kanalwahl mit
xx =01,...,80

X1, 2,4 1-polig, 2-polig, 4-polig

D1’text’ bzw. D1%text*
Display-Betrieb einschalten. Ein nach "D1" gesendeter Text wird auf
der Anzeige des Scanners ausgegeben. Die interne Anzeige wird
abgeschaltet. Der Text muf in Anfithrungszeichen stehen.

DO (D/Null) Display wieder auf Normalanzeige zuriickschalten

Lo Kurzstringausgabe (7 Zeichen + Endezeichen)

L1 Langstringausgabe (14 Zeichen + Endezeichen)

Qo (Q/Null) SRQ-Betrieb aus.

Q1 SRQ-Betrieb ein bei:
- einer Fehlermeldung
- Reset

ON, OF Kanal zu- oder weggeschaltet

Ix Kontrasteinstellung mitx =0 .... 9

RD? READ?, liest den aktuellen Status-String aus

Bxx, Taste Nr. xx wurde betétigt, 00 bedeutet ‘kein Tastendruck’.

Numerierung der Tasten an der Frontplatte:

1 2 3 4 5 11 12 13
17 6 7 8 9 10 14 15 16



Display-Betrieb

Scanner 2080 2080 Modus

Scanner 2024 2024 Modus (Vorgianger-Modell)
Befehle im 2024 Betrieb:

CHxy Kanal (00 - 19) einschalten

CH-- alle Kanéle abschalten

D1text Displaybetrieb einschalten

DO Display wieder auf Normalanzeige zuriickschalten
Lo 4 Zeichen und Endezeichen

L1 35 Zeichen und Endezeichen

Qo0 SRQ - Betrieb einschalten

Q1 SRQ - Betrieb abschalten

4.6 Display-Betrieb

Im Display-Betrieb kann der Rechner unabhingig von anderen Geritefunktionen
Texte auf der Anzeige des Gerétes ausgeben.

Mit D1 wird der Display-Betrieb eingeschaltet. Die nachstfolgenden ASCII-Zeichen
werden als Text auf die Anzeige geschrieben. Alle ASCII-Zeichen, fiir die ein Seg-
ment-Code definiert ist, werden angezeigt. Alle anderen Zeichen bewirken eine
dunkle Anzeigenstelle. Alle Uberzihligen, die nach D1 und dem ausgegebenen Text
noch vorhanden sind, werden ignoriert. Wird D1 ,text" zusammen mit anderen Befeh-
len innerhalb einer Zeichenkette verwendet, dann mufl D1 text" der letzte Befehl in
der Zeichenkette sein.

Mit DO wird der Display-Betrieb wieder abgeschaltet und es erscheint die zur mo-
mentanen Betriebsart und Funktion gehorige Anzeige.
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4.7 SRQ-Betrieb

Soll der Scanner nicht stdndig durch den Rechner abgefragt werden, sondern die Be-
dienung durch den Rechner anfordern, wenn eine Zustandsénderung eingetreten ist,
dann kann der SRQ-Betrieb (Service request) mit dem Befehl Q1 angewihlt werden.
Ein SRQ wird z.B. dann ausgegeben, wenn die Tastatur bedient wurde oder wenn
Fehlermeldungen erscheinen. Die Benutzung des SRQ-Betriebes setzt voraus, daB der
angeschlossene Rechner in der Lage ist, einen SRQ zu erkennen und mit Serial Poll
darauf zu antworten (s. Rechner-Handbuch).

Dezimalwert Bedeutung des SRQ-Byte

1 (Bit 0), ohne Bedeutung

2 (Bit 1), Allg. Fehlermeldung

4 (Bit 2), Error Queue

16 (Bit 4), Message Queue.

32 (Bit 5), Event Summary Bit (ESB).

64 (Bit 6), Master Summary Status (MSS)/
Request Service (RQS)

128 (Bit 7), Tastendruck

Bit 3 hat keine Zuordnung.

Welche Ereignisse exakt aufgetreten sind miissen Sie in den entsprechenden Status

Registern erfragen.

Wenn beispielsweise Bit 5 (ESB) gesetzt ist, konnen Sie mit dem Befehl "*ESR? " die
genaue Ursache hierfiir herausfinden.

Bei der IEEE488-Schnittstelle wird mit Setzen von Bit 6 die SRQ-Leitung aktiviert,
so dall die Controllerkarte im Rechner hierauf reagieren kann.

4.8 Betrieb des Scanners als TALKER

Nach Aufforderung durch den Rechner sendet das Gerét eine Nachricht iiber seinen
momentanen Zustand und den neuesten MeBwert. Hierzu muf das Gerit vom Rech-
ner als TALKER adressiert werden. Entsprechende Angaben hierzu finden sich im
Handbuch der IEEE-488 Interface Karte. Nach der Adressierung als TALKER
leuchtet im rechten Fenster der Hauptanzeige "ADR".

Die gesendete Nachricht besteht aus einer Zeichenkette und einem vereinbarten
Schluf3-Zeichen am Ende jeder Zeichenkette, an dem der Rechner das Ende der
Ubertragung erkennt. Die Nachricht besteht aus einer Nachrichteneinheit. Sie enhilt
Informationen iiber den programmierten Zustand. Das Endezeichen ist nach
IEEE488.2 festgelegt auf EOI und LF.

Fiir die Ubertragung wird der ASCII (ISO-Bit) Code verwendet.
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Fehlermeldungen

Die Linge der Nachrichteneinheit ist unverdnderlich und betrdgt immer 14 Zeichen +
SchluB-Zeichen in der Langstringausgabe bzw. 7 Zeichen + Endezeichen in der
Kurzstringausgabe.

Beschreibung des gesendeten Nachrichtensatzes

Die folgende Tabelle gibt einen Uberblick iiber die méglichen Lingen des Nachrich-
tensatzes in Abhéangigkeit von der gewéhlten Betriebsart.

Ein Nachrichtensatz besteht aus einer Nachrichteneinheit, gefolgt von einem Schlul3-
zeichen. Die Nachrichteneinheit heifit Zustandsinformation.

Beispiel: M10X40OFDO0QOBO00. (Langstringausgabe)
M10X40F. (Kurzstringausgabe)

Die nicht benétigten Stellen werden mit Leerzeichen aufgefiillt.
4.9 Fehlermeldungen

Scanner Mode? Scannermodus nicht geeignet, d.h. andere MeBkonfiguration (1, 2
bzw. 4-polig) wihlen

4-12



5 Technische Daten

5 Technische Daten

KANALE ....ocooovivv, 80 Kanile 1-polig,
40 Kanéle 2-polig
20 Kanile 4-polig

SCHALTUNGSART ............. bistabile potentialfreie Relais
THERMOSPANNUNG ........ typisch 1uV, max 2puV nach 1,5h Aufwirmzeit
MAX. SPANNUNG ZWISCHEN

2 KONTAKTEN .................... 125 Vpk mit der Begrenzung 10° * VHz.
MAX. MESSPANNUNG ....... 125Vpk (auch iiber den V/Q—Eingang)

mit der Begrenzung 10° * VHz.

MAX. DURCHGANGSWIDERSTAND

(PRO LEITUNG) .................. ca. 1 Q
LEBENSDAUER ... > 2 * 10° Schaltspiele (0,1 A, 10 Vdc)
ISOLATIONSWIDERSTAND ZWISCHEN
2 KONTAKTEN ................... 3 GQ bei rel. Luftfeuchtigkeit unter 60%
ISOLATIONSWIDERSTAND GEGEN
GEHAUSE ...........c.ccoooovenn. 3 GQ2 bei rel. Luftfeuchtigkeit unter 60%
KAPAZITAT .........ccc.......... kleiner 100 pF zwischen den Kontakten
SICHERHEIT erfillt EN 61010
Schutzleiter ist galvanisch mit dem Gehéuse
verbunden
AUFWARMZEIT ................. 1,5 h bis Thermospannungen < 2 uV
UMGEBUNGSTEMPERATUR
Betrieb ......cc.ccooeeviinneen, 10°C bis 45°C
Lagerung........ccoccoevenen. -25°C bis 60°C
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Steckerbelegung des MeBstellenumschalters

LUFTFEUCHTIGKEIT
Betrieb .......cocooeiiiens 20% bis 75% (0°C bis 25°C)
20% bis 65% (25°C bis 45°C)
Lagerung ..........cccoeeee.... 10% bis 90% (40°C)
Transport ...........cooune. 5% bis 95% (40°C)
jeweils nicht kondensierend
STROMVERSORGUNG
Spannung ............cccce.... 230V (115V umschaltbar)
115V +15%, -22%
Netzsicherung mit 0,4A trage
230V +15%, -22%
Netzsicherung mit 0,2A trége
Leistung ........cccccovveneen. typ. 20 VA / max. 50 VA
Frequenz ............c........ 47 bis 63 Hz
GEWICHT ..o ca. 3,4 kg
GEHAUSE .........ccocoovniinnnn. Y5-19-Zoll-Gehduse 2HE
Aluminium-Druckguf
ABMESSUNGEN
Hohe ca. 96 mm mit Fiilen
ca. 89 mm ohne Fiile (2 HE)
Breite ca. 225 mm (%2 19 Zoll)
Tiefe ca. 375 mm

ABMESSUNGEN LIEFERVERPACKUNG

Hohe ca. 270 mm
Breite ca. 320 mm
Tiefe ca. 460 mm
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5 Technische Daten

5.1 Steckerbelegung des MeRstellenumschalters

Scanner Input 1

Kanal Kanal Kanal PIN-Nr. Kanal Kanal Kanal PIN-Nr,
4-pol 2-pol. 1-pol. 4-pol. 2-pol 1-pol

01 SHi 01 Hi 01 Hi 19 06 SHi 11 Hi 21 Hi 25
01 SLo 01 Lo 02 Hi 18 06 SLo 11 Lo 22 Hi 24
01 Hi 02 Hi 03 Hi 35 06 Hi 12 Hi 23 Hi 9
01 Lo 02 Lo 04 Hi 34 06 Lo 12 Lo 24 Hi 8
02 SHi 03 Hi 05 Hi 4 07 SHi 13 Hi 25 Hi 27
02 SLo 03 Lo 06 Hi 3 07 SLo 1310 26 Hi 26
02 Hi 04 Hi 07 Hi 2 07 Hi 14 Hi 27 Hi 11
02 Lo 04 Lo 08 Hi 1 07 Lo 14 Lo 28 Hi 10
03 SHi 05 Hi 09 Hi 21 08 SHi 15 Hi 29 Hi 29
03 SLo 05 Lo 10 Hi 20 08 SLo 15 Lo 30 Hi 28
03 Hi 06 Hi 11 Hi 37 08 Hi 16 Hi 31 Hi 13
03 Lo 06 Lo 12 Hi 36 08 Lo 16 Lo 32 Hi 12
04 SHi 07 Hi 13 Hi 5 09 SHi 17 Hi 33 Hi 31
04 SLo 07 Lo 14 Hi 22 09 SlLo 17 Lo 34 Hi 30
04 Hi 08 Hi 15 Hi 39 09 Hi 18 Hi 35 Hi 15
04 Lo 08 Lo 16 Hi 38 09 Lo 18 Lo 36 Hi 14
05 SHi 09 Hi 17 Hi 7 10 SHi 19 Hi 37 Hi 33
05 SLo 09 Lo 18 Hi 6 10 SLo 19 Lo 38 Hi 32
05 Hi 10 Hi 18 Hi 40 10 Hi 20 Hi 39 Hi 17
05 Lo 10 Lo 20 Hi 23 10 Lo 20 Lo 40 Hi 16

Masse =41, 42, 43, 44, 45, 50 SHi = Sense Hi

Nicht belegt = 50 SLo = Sense Lo

Ausgang = 46 (Hi), 47 (Lo), 48 (SH1), 49 (SLo) *)

0000000000 OOO0O0O0 OO0
IBOOOOOOOOOOOOOOCOO033

0100 0QQCQOO000OOCO0O0O0OOLY

¥) alle Leitungen sind verbunden in 1-poliger und 2-poliger Anordnung
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Steckerbelegung des MeRstellenumschalters

Scanner Input 2

Kanal Kanal Kanal PIN-Nr. Kanal Kanal Kanal PIN-Nr,
4-pol. 2-pol. 1-pol. 4-pol. 2-pol. 1-pol.

11 SHi 21 Hi 41 Hi 19 16 SHi 31 Hi 61 Hi 25
11 SLo 21 Lo 42 Hi 18 16 SLo 31Lo 62 Hi 24
11 Hi 22 Hi 43 Hi 35 16 Hi 32 Hi 63 Hi 9
11 Lo 22 Lo 44 Hi 34 16 Lo 32 Lo 64 Hi 8
12 SHi 23 Hi 45 Hi 4 17 SHi 33 Hi 65 Hi 27
12 SLo 23 Lo 46 Hi 3 17 SLo 33 Lo 66 Hi 26
12 Hi 24 Hi 47 Hi 2 17 Hi 34 Hi 67 Hi 11
12 Lo 24 |o 48 Hi 1 17 Lo 34 Lo 68 Hi 10
13 SHi 25 Hi 49 Hi 21 18 SHi 35 Hi 69 Hi 29
13 SlLo 25 Lo 50 Hi 20 18 SLo 35L0 70 Hi 28
13 Hi 26 Hi 51 Hi a7 18 Hi 36 Hi 71 Hi 13
13 Lo 26 Lo 52 Hi 36 18 Lo 36 Lo 72 Hi 12
14 SHi 27 Hi 53 Hi 5 19 SHi 37 Hi 73 Hi 31
14 Slo 27 Lo 54 Hi 22 19 SlLo 37 Lo 74 Hi 30
14 Hi 28 Hi 55 Hi 39 19 Hi 38 Hi 75 Hi 15
14 Lo 28 Lo 56 Hi 38 19 Lo 38 Lo 76 Hi 14
15 SHi 29 Hi 57 Hi 20 SHi 39 Hi 77 Hi 33
15 Slo 28 Lo 58 Hi 6 20 SLo 39 Lo 78 Hi 32
156 Hi 30 Hi 59 Hi 40 20 Hi 40 Hi 79 Hi 17
15 Lo 30 Lo 60 Hi 23 20 Lo 40 Lo 80 Hi 16

Masse = 41, 42, 43, 44, 45, 50
Nicht belegt = 46, 47, 48, 49

Digital /O

Cal
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SHi= Sense Hi
SLo = Sense Lo

010 O

4000000000000 Q000Q00O0
BOOOOOQOCOQOOOOOO0OO033

COO0OO00Q0OO00QQQQ O OI7

50

)

nicht belegt

nicht belegt




5 Technische Daten

5.2 IEEE488-Schnittstelle

AUSGANGSINFORMATION

EINGANGSINFORMATION

ADRESSE

AUSRUSTUNG ......ccoovn..
BEDIENUNGSRUF..............
ENDE-ZEICHEN .................

TASTATUR ......ccoocevieis

KOMPATIBILITAT ...........

BUS-STECKVERBINDER....

Kanalangabe, Polzahl, Kanal offen od. geschlossen,
Displayzustand, SRQon/off, zuletzt gedriickte Taste
Kanalangabe, Polzahl, Kanal offen od. geschlossen

wihlbar von 0 bis 30,
emstellbar im Menii ,,Device, Interface, IEEE488

SH1, AHI1, T5, L3, RL1, DC1, DT 1, SR1
SRQ nach jedem MeBwert
EOI-Leitung und Line Feed

abschaltbar iiber REN, zuschaltbar iiber GTL und
iiber die LOCAL-TASTE (verriegelbar {iber LLO)

IEEE-488.1 und IEEE-488.2

24-polig entsprechend IEEE-488



IEEE488-Schnittstelle

STECKERBELEGUNG IEEE488-SCHNITTSTELLE

Datenbus:
DIO 1-DIO 8 |Datenbits 1-8 I/0
oor [ 1 W oos Ubergabe-
oos | 5 1 | wor steuerbus
N I DAV Data Valid I/0
Cow | s 1w | eNoom NRFD Not ready /0
NRFD | 7 19 | GND(NRFD) for Data
Al IR NDAC No Data /0
wo |0 n | sosm Accepted
i = | o Schnittstellen-
T steuerbus:
GND = Signaimasse (P-Masse)
SHLD = Roschimung IFC Interface I
Clear
ATN Attention 1
SRQ Service 0O
Request
REN Remote I
Enable
EOI End or /O
Identify

Achtung!  Vermeiden Sie die Entladung statischer Spannungen iiber den IEEE488-
Stecker (ESD-Schutz).
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5 Technische Daten

5.3 Serielle Schnittstelle RS232

DATENFORMAT 8N1
8 Datenbits, no Parity, 1 Stoppbit
BAUDRATE 9600 Bd
HANDSHAKE wahlweise: - Xon / Xoff
-RTS/CTS
- no handshake
STECKERART 9-polige Sub-D-Buchse
STECKERBELEGUNG
00000
292Q

PIN-Nr. | Richtung

Signal Beschreibung

1 Input DCD (Data Carrier Detect)

2 Input RD (Receive Data) Empfangsdaten
3 Output TD (Transmit Data) Sendedaten
4 Output DTR (Data Terminal Ready)

5 GND Signalmasse
6 Input DSR (Data Set Ready)

7 Output RTS (Request to Send)

8 Input CTS (Clear to Send)

9 Input R! (Ring Indicator)

Tabelle: Steckerbelegung RS232
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EG-Konformitat

Steckerbelegung RS232-Kabel

Bus—Controller Multimeter
PxD {8) >< D (3)
RxD (2) RxD (2)
DTR (4) DTR (4)
DSR (8) >< DSR (8)
peop (1) peR (1)
GND (5) GND (5)
RIS (7) >< RIS (7)
crs (8) CTS (8)

5.4 EG-Konformitat

Die PREMA-Konformitéitserkldrung zum 2080 bescheinigt die Einhaltung der
Schutzanforderungen, die in der Richtlinie des Rates zur Angleichung der Rechtsvor-
schriften der Gemeinschaft iiber die Elektromagnetische Vertraglichkeit (
89/336/EWG ) und in der Niederspannungs Richtlinie (73/23/EWG) festgelegt sind.
Die Konformitit des 2080 ist sichergestelit.

Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV)

Zum Nachweis der Einhaltung der Schutzanforderungen gemifl der EMV-Richtlinie
89/336/EWG wurden die im Folgenden beschriebenen EMV-Messungen durchge-
fithrt und die Einhaltung der Grenzwerte dokumentiert.

EMV-Messung der Stéraussendung

EN 50081-1
Fachgrundnorm Stéraussendung Teil 1
Wohnbereich, Geschifts- und Gewerbebereich, Kleinbetriebe

EN 55011

Klasse B, Grenzwerte und MefRverfahren fiir Funkstérungen von
industriellen, wissenschaftlichen und medizinischen Hochfrequenz Geriten
(ISM-Gerite). EMV-Grundnorm.



5 Technische Daten

Storaussendung HF-gestrahlt im Frequenz-Bereich 30 MHz bis 1 GHz.

EN 55011

Klasse B, Grenzwerte und MeBverfahren fiir Funkstérungen von

industriellen, wissenschaftlichen und medizinischen Hochfrequenz Geriten (ISM-
Gerite). EMV-Grundnorm.

Storaussendung netzleitungsgebunden im Bereich 150 kHz bis 30 MHz.

EMV-Messung der Stérfestigkeit

nach EN 50082-1, Fachgrundnorm Stérfestigkeit Teil 1
Wohnbereich, Geschifts- und Gewerbebereich, Kleinbetriebe
Erginzung der Spezifikationen unter EMV-Testbedingungen

ENV 50140

EMYV Storfestigkeit gegen hochfrequente elektromagnetische Felder.
EMV-Grundnorm / 30-1000MHz, Stérumgebung: Wohnbereich.
Einstrahlung: 3V/m, 80%AM - z.B. Handy in 3-5m Abstand.

ENV 50141

EMYV Storfestigkeit gegen leitungsgefiihrte Storgrofen, induziert durch
hochfrequente Felder. EMV-Grundnorm / 150 kHz - 80 MHz
Einstrahlung: 3 Veff an offenen Leitungen.

EN 61000-4-2

EMV Teil 4: Priif- und MeBverfahren

Hauptabschnitt 2: Pritfung der Storfestigkeit gegen ESD.

ESD: Luft/Kontakt-Entladung +/-8 kV / 4 kV - Schutzklasse 2.

EN 61000-4-4

EMV Teil 4: Priif- und Mefiverfahren

Hauptabschnitt 4: Priifung der Storfestigkeit gegen Burst.
Storumgebung: Industriebereich 2kVss - Schutzklasse 3.



EG-Konformitét

prEN 61000-4-5

EMYV Teil 4: Priif- und Meflverfahren

Hauptabschnitt 5: Priifung der Storfestigkeit gegen Surge.
Storumgebung: Industriebereich 2kV asymm. - Schutzklasse 3.

Sicherheit fiir den Anwender:
Die Sicherheitsanforderungen geméB der Niederspannungsrichtlinie 73/23/EWG wer-
den erfiillt. (Produktnorm EN 61010)
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